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()1 7 Exercice 1 (1) points)
4.0 B ot : :
o L nconsidére los matrices et les résnliagy BUivants:

L0 .
; - ' V1N, /2 o1 g1
A 0 -1 Ik /;4.((1 ”>, ( -(] A __3); /),:(; ?) teRr
2 223
) Ol F=(2013); ¢ O 115 @ est inversible,
) 1 0 2
’ 10 0
X =y (avee Tz des reels); 1, = [ 10

On rappelle que M{(n,p) est Pensemble des matrices & n lignes et P colonnes.

Dans cct cxercice, vous répondrez directement sur le sujet. Pour chaque question,
une ow plusicurs réponse(s) sont possibles. (excepté les Vrai/Fauz)

Trés pew de caleuls sont nécessaires pour répondre auz questions,

Une réponse juste rapporie 0.5 points, une réponse Jausse enléve 0.25 points.

L. Repondez par vrai ou fanx:
Vrai  Faux

CI e M(2,3) ¥ M -025
I est v produit. compatible {’bg g 0 ,()\)
N I e ML ) { -2t
05 Fucs s @ oo
e I"e M(3,1) (4%
L LIy ¢ o N 1 m m -0’25
{ (‘) e M(1,3) gk
(B4 D) e M(2,2) 0w o »
C(A | G & M(2,8) K g 5 %’1%
C'est inversible M e

2. Llinverse de 19

aucune réponse

SR 1 v
| 9 ~ Gk 01 i [ A n'existe pus [ 77 st
L= 0% D est ( ‘:)" ”l) ) ol (1’ “) B est (] ()) 2! ‘ | correcte
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| B et inversihle si o senloon g :
, ) 21 o 120 BV -dm 0Py gn
»'_EAIA » L)t =) f E:f:“'r / I Pty g h iy b/ i 4 1/
L‘\i\_\ £ 0H | Do) | ) N on i)
oL 4, A = N I Ml Wl | .
- _“i,““ T G\l w : ‘4 LE e g ROy
O W ' "/ -f b
DB QA A =
,\‘,‘lf\ N+ 0 ) Wy DA 1 Al Fal)
" ~ AN &
o B LR B TR O Py
G L'undgue solution dy sy oo . il Lo dot ;
‘ YA ,II |' g (?‘ v e il g demnte st Vis foorpge
05 - e -
L LEN DG x (o ‘;*1‘1«' Y (1]
UhD "y
{- L] 1 } /
O Parmi les mintrices Avantes, lesquelles gon, NN inversillos:
- f ] J 3 ' H ‘l l { {) A
AT ~2 7 | -5 , _ o borory
2 lj(:l m) bR( ) m) " (,’ : ‘l' R D A 1)
I’\) (",\_. (}l' 0 b0 ,;( S |
8. Répondez par viai on fany: '
) ' Vini  Faux
Sicdeux matvices A of sont telles que Afy . - 1A,
alovs (A -4 1) = A2 2 ¥ e B
(’) Une matrice inversiblo pe contient swuenn coefficens, gy, [ M ot
——— E) / g
-2 Trois veeteurs 1, if ot 4if (o [ Hont linéairement independinty
s'ils sont non-colinéuires denx i deny, "}/I a4 = (1,7.‘,
L'ensemble des solutions don systéme lineaire AX 1, T
avee I3 mon nul, est un BOUS-C8piee yoetarjel, )}f - f///‘,
Exercice 2 (~ ¢ points)
1 2 ©
On considére la matrice A — 0 1-¢
01 4
' oo @ 3 9 It ALiice 1 i g
L. Déterminer a I'aide de Palgorithme du pivot de Gauss, i elle existe, ba mntrice AV inverse
de A,
oAy

; C (Y Az w )
2. On considére le systéme lineaire & trofs inconnnes suivant: () Z : : >y

(o P oavee My X et P odes mntrices quge
(1) Verire le systome sons forme watricielle MX « 1 avee M, X et [ 4 |
Pon precisera,

(b) En déduira les solutions du nystéme (5),
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grercice 3 (~ G points)

T+y=16

1. (a) Résoudre dans R3 le systeme Suivant: (S
' { THy+42=60

(b) Donner 'ensemble E de ‘
s solutions m

des vecteurs de R3 ’ iy Ja forme E = {o7 4 5 ‘

) que l'on précisera. W T R} ot @ et 7 sont
(c) Donner deux exemples de solutions du systé (

: 'stéme (S).

(d) E est-il un sous-espace vectoriel de R3? Justifier
e) Déduire des i écé | .
(e) ] ; questions précédentes I'ensemble E d i

{ eyl \ 1 des solutions du systéme (S1) :

1. 1

2. On rappelle qu’une moyenne M de trois valeurs z,y, et
et ag est donnée par la formule: M = wstagytarz
C’est a dire ay1+az+as

(05 a
a1+a2+a3 a1+a2+a3 a1+a2+a3

z pondérée par des coefficients a;, a2

Exemple: Une moyenne M de trois notes (12;10; 8) affectées respectivement des coefficients
(1;2;1.5) se calcule comme suit:

1 9 15
M= —x12+—= 15
25 X124 gz x 10+ 5 x8

nce obtient en mathématiques deux notes de controle

On suppose que qu’un étudiant de Lice
te d’examen final notée Exam. On désire calculer

continu, notées CC et CCs et une no

d’une part:

e la moyenne des controles continus notée Mcc (chaque controle ayant le méme

coefficient) N A
e la moyenne générale notée M, comme la moyenne pondérée de (CC1; €02 zam)

avec les coefficients (1;1; 4).

i 3 X 2 a7 y
(a) Proposer une matrice A telle que : A i M, .

controle continu et la

; d
er la moyenne : t la
roles continus, et 8 &

. 2 Z Onn
ciel précédent, d 13 aux cont

5 : matri
(b) En'utlllsant le calcul diant ayant obtenu

moyenne générale d’un étu
; J’examen. Lo
| ' ' ontrole conl
) ib i moyenne de cont ap
‘ Est-i le d’obtenir 8 € : 0 O vt
o gSt ll_POSSIb quelles notes de controles continu ‘
~'Si oui, avec ‘ ntro

. raison(s)?

tinu et 10 en moyenne générale?

ot sinon, pour quelle(s).
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